《汽车测速及倒车提示》产品介绍及电路原理
一、微动按钮功能

K5，复位键：按一下，电路复位，电路处于待机状态。
K4，正转键：按一下，电机MG1正转。
K3，加速键：正转时，按一下，电机MG1加速。
K2，减速键：正转时，按一下，电机MG1减速。
K1，倒车键：按一下，电机MG1反转。
二、产品功能介绍

　　1．电路正确连接后，接通电源，按一下微动按钮K5，数码显示管DS1显示
0000。

2．按一下微动按钮K4，电机MG1转动并带动转盘（遮断器）转动，数码显
示管DS1显示数字，再按一下K4，电机MG1停转，电路复位。
3．在按一下微动按钮K4后，按一下微动按钮K3，电机MG1转动加快并带
动转盘（遮断器）转动，数码显示管DS1显示数字，此时显示的数字增大。可按微动按钮K3三次（三档），第四次按动K3时，电机MG1停转，电路复位。

4．在按一下微动按钮K4后，按一下微动按钮K2，电机MG1转速减慢并带
动转盘（遮断器）转动减慢，数码显示管DS1显示数字减少。再按一下微动按钮K2，电机MG1停转，电路复位。

5．按一下微动按钮K1，电机MG1倒转并带动转盘（遮断器）转动，此时为
汽车倒车。用障碍物放在离开超声接收器LS1和超声发生器LS2一定距离的位置上，数码显示管DS1显示数字，此时显示的数字为障碍物与LS1和LS2的距离（相当于汽车与障碍物的距离，单位为厘米），如果障碍物距离变动，数码显示管DS1显示数字也随之变化。当距离等于20厘米时，电机MG1自动停转。或在大于20厘米时再按一下微动按钮K1，电机MG1停转，电路复位。

三、电路原理
该产品是由下面几部分电路组成：超声波发射电路、超声波接收电路、提示音发生器、直流电机控制电路、转速检测电路、单片机电路、显示电路和电源电路。

1． 倒车电路原理
倒车电路包括超声波发射电路、超声波接收电路、提示音发生器、单片机电

路、显示电路和电源电路。
按下微动按钮K1，由单片机IC2的“　　”脚输出一串      信号，该信号送到　　　　的输入端，改变           的输出电阻，使原来由VT1，VT2，VT8、9，VT10、11组成的直流电机MG1桥式驱动电路在直流电机MG1两端产生电位差，电机MG1被驱动为反转。也即汽车在倒车。
在按下微动按钮K1时，由单片机IC2产生40kHz的方波信号从IC2的“14” 脚送出，经开关S1、电阻R15到IC3的“9”脚后在IC3内进行推挽放大，由LS2超声波发生器产生40kHz的超声波发射出去。经障碍物反射后的超声波，由LS1超声波接收器接收，送入集成块IC1的“1”脚，该信号为正弦波信号。由于倒车的距离不断变化，所以IC1内部设置了自动增益控制AGC，以保持信号不会因倒车距离变化而出现强弱变化，正弦波信号在IC1内部进行整形后，由IC1的“7”脚输出，经延时（信号由发射→障碍物→接收的时间）后的信号，经电阻R35和开关S2送回单片机IC2的“12”脚，由单片机IC2内部与原送出的信号进行比较计算，并把计算的结果送到显示电路显示出汽车在倒车时与障碍物之间的距离。当倒车与障碍物的距离等于20厘米时，单片机IC2发出指令，让汽车停止倒车，电路复位。
由于电路采用节电措施，只有在倒车时，由单片机IC2的“6”脚输出一信号，经R41给复合管VT12和VT13提供导通信号，使继电器JK1吸合，才给超声波接收电路、提示音发生器提供VCC电源。所以在倒车开始，提示音发生器的集成块IC7与外围元器件组成的振荡电路起振，产生信号供三极管VT7放大，由蜂呜器LS3发出提示音，提醒驾车人士。调节可调电阻RP2，可改变提示音的声音大小。
2．测速（前进）电路原理
测速电路包括直流电机控制电路、转速检测电路、单片机、显示电路和电源电路。

按下微动开关K4，由单机IC2的“5”脚输出一信号，经R42使三极管VT14导通，使继电器JK2吸合，电源+12V经继电器JK2触点作VDD输出，同时给直流电机控制电路提供VDD和VCC电源；单片机IC2的“　　”脚输出一串
信号，该信号送到　　　　　的输入端，改变        的输出电阻，使原来由VT1，VT2，VT8、9，VT10、11组成的直流电机MG1桥式驱动电路在直流电机MG1两端产生电位差，电机MG1被驱动为正转。电机MG1带动安装在电机上的转盘转动，由于转盘装在光电开关器IC6槽中，且转盘中带有小孔，转盘在转动过程中，IC6一端发出的光线穿过小孔，光线间歇通过并送到IC6的另一端，使光电开关器IC6输出一串脉冲并送回单片机IC2的“13”脚，由单片机IC2进行计数，并由数码显示管DS1直接显示数字，并为电机MG1的转速。
如果此时按一下微动开关K3，则改变了由IC2“　　”脚输出　　　　信号

的        ，也改变了　　　　的输出电阻，使电机MG1两端的电位差更大，电机MG1转速加快，数码显示管DS1显示的数字增大。如果再按一下K3，根据以上所说原理，电机MG1转速更快，数码显示管DS1显示的数字更大。
如果按一下微动开关K2，改变了由IC2的“　　”脚输出的一串　　　信号
的  　　　 ，也改变了　　　　的输出电阻，但使电机MG1两端的电位差变小，电机MG1转速减慢，数码显示管DS1显示的数字减小。
按K4、K3、K2任何一个微动开关，由单片机IC2发出指令，使电机MG1停转，电路复位。
3．单片机电路、显示电路与电源电路原理
　单片机电路是由芯片IC2为核心及相关元器件组成，构成了《汽车测速及倒车提示》电路的中央控制电路，根据电路功能需要，赋予芯片IC2相应程序。
显示电路由单片机IC2、数码显示管DS1及外围相关元器件组成，对微动按钮K1～K5的按动发出相应的指令，通过相关程序，让各电路按程序进行工作。另外也把相关指令送达数码显示管DS1，让数码显示管DS1显示数字。
外接+12V电源，经过IC8后，输出+5V的VCC电源，提供给单片机IC2获得+5V后待命所需电源。只有在进行倒车或测速（前进）时，通过单片机IC2的“5”脚输出一信号，经R42使三极管VT14导通，使继电器JK2吸合，红色发光二极管VD11点亮，电源+12V经继电器JK2触点作VDD输出，给直流电机控制电路提供VDD电源。而且只有在倒车时，由单片机IC2的“6”脚输出一信号，经R41给复合管VT12和VT13提供导通信号，使继电器JK1吸合，才给超声波接收电路、提示音发生器提供VCC电源，绿色发光二极管VD9点亮。
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